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   الجامعت السنت الدولت  التخصص

 البكالوريوس يؤتت 1991 الاسدٌ اتصبلاث

انكتشوَيبث 

(أَظًت سقًيت)  

 الماجستيز هشتفىسدشيش 2003 بشيطبَيب

انكتشوَيبث 

(أَظًت سقًيت)  

 الدكتوراه هشتفىسدشيش 2006 بشيطبَيب

 

 الاهتماماث البحثيت والتدريسيت .3

الأَظًت انشقًيت وانتحكى انشقًي ويعبنجت الإشبساث انشقًيت , انشوبىتبث وأَظًتهب انحشكيت: البحثيت

 (DSP & FPGA) : ببستخذاو أَظًت أل

 

يىاضيع , تكُىنىجيب أشببِ انًىصلاث, انبيُيبث الانكتشوَيت, الانكتشوَيبث انشقًيت وانقيبسيت: التدريسيت

تطبيقبث انحبسىة في انهُذست , الاحتًبلاث وانطشق انعشىائيت,يختبسة في انهُذست الانكتشوَيت انشقًيت

.الانكتشوَيت انشقًيت ويختبشاتهب  
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 الجوائز .5

يُحت جبيعت يؤتت نهحصىل عهى دسجتي انًبجستيش وانذكتىساِ في انهُذست الانكتشوَيت انشقًيت يٍ . 1

(.2006-2002)جبيعت هشتفىسدشيش -بشيطبَيب  

-انًهشجبٌ انتكُىنىجي انىطُي انشابع-انجبئزة الأونى عٍ يحىس انبيئت وانطبقت انًتجذدة. 2   

2011- جبيعت فيلادنفيب  

 

 2011-جبيعت فيلادنفيب-انًهشجبٌ انتكُىنىجي انىطُي انشابع-انجبئزة الأونى عٍ يحىس انتعهيى. 3

 

2013-جبيعت يؤتت-انًهشجبٌ انتكُىنىجي انىطُي انسبدس-انجبئزة الأونى عٍ يحىس الأَظًت انزكيت. 4  
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